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Zielsetzung

Volumenoptimierte Konditionierung:

* Entwicklung und Bau einer ortsflexiblen modularen roboterge-
stltzten Sortieranlage fur radioaktive Abfalle

» Erprobung der robotergestlitzten Zerlegung und Sortierung von
realitdtsnahen Abfallkontingenten

* Entwicklung und Validierung der Anlagentechnik fir den Betrieb
mit Hochdosisleistungsabféllen (HDL-Abfallen)

* Evaluierung und Anpassung fir konkrete Anwendungsfille

Hintergrund

Handhabung und Konditionierung von Hochdosisleistungsabfillen:

* Hohe sicherheitstechnische Anforderungen

Abgabe vernachlassigbar warmeentwickelnder radioaktiver Abfalle:

* BGZ Gesellschaft fir Zwischenlagerung mbH (seit 2020)
* Endlager Konrad (ab 2027)

— Radiologische und stoffliche Charakterisierung der Abfall-
kontingente erforderlich

— Voraussichtlich groBere Endlagervolumina erforderlich
(Bedarf an Volumenoptimierung)
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Beispiele radioaktiver Abfallfasser

Vorteile

» Berlcksichtigung eines breiten Spektrums
radioaktiver Abfélle inkl. Hochdosisleis-
tungsabfallen (HDL-Abfélle)

» Aktivitatsrickhaltendes Anlagenkonzept
und fernhantierte Handhabung der Abfélle
mittels Virtual-Reality-Unterstltzung

» Zeiteffiziente und ortsaufgeldste auto-
matische radiologische Charakterisierung

» Verringerung des Personalaufwands

» Reduktion der Strahlenexposition fur das
Betriebspersonal

* Modularer Aufbau und Skalierbarkeit der
Versuchsanlage als Grundlage fir unter-
schiedliche Anwendungsbedingungen,
Szenarien und Standorte

» Vereinfachte stoffliche Beschreibung
und Plausibilitdtsnachweise durch
softwaregestiitzte Dokumentation

Gefdordert vom:
Das Verbundvorhaben VIRERO wird mit

Bundesministerium Mitteln des Bundesministeriums fir Bildung
% fiir Bildung und Forschung unter dem Forderkennzeichen

1559422 A/B/C geférdert. Die Verantwortung
fiir den Inhalt dieser Veréffentlichung liegt bei
den Projektpartnern.
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Forschung & Entwicklung

Radiologische Charakterisierung

* Eignungsanalyse von Strahlungsdetektoren:

— Energiekompensierte Geiger-Muller-Detektoren
(hochradioaktive Abfille)

— Moderne Szintillationsdetektoren
(mittelradioaktive Abfalle)

— Hochauflésende HPGe-Detektoren
(leichtradioaktive Abfille)

* Entwicklung einer Rekonstruktionsmethode fir
ortsauflosende nuklidspezifische Aktivitdtsbestimmung

* Automatisierte Visualisierung der Aktivitat zur
erleichterten Sortierung mittels Fernhantierung

Robotergestiitzte Sortierung:
* Einbeziehen fusionierter 3D-Kameradaten zur
Segmentierung hochindividueller Objekte

* Optimierung integrierter Operatorfuhrung durch
echtzeitfahige und hochgenaue 3D-Umgebungs-
rekonstruktion

» Entwicklung autonomer Roboterfahigkeiten fir die
Uberwacht automatisierte Abfallsortierung
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